2407C08 (1) 
. Ah3B5/0C- 



•2- BASIC DOC- 

INSTITUT NATIONAL 
DE IA PRtPRItT* INDUSTRIE!!* 



N* de publication : 

(A n'utiltser que pour les 
commandw de reproduction). 



PARIS 



2407009 



A1 



DEMANDE 
DE BREVET D'INVENTION 



N° 77 32577 



© Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un ensemble rigtde. 



@ Classification intemationale (Int. CI. 2 ). A 63 C 9/00. 



(22) Date de d6p6t 

@ Priority revendiqu6e 



28 octobre 1977, a 13 h 35 mn. 



@ Date de la mise d la disposition du 

public de la demande B.O.P.I. - cListes» n. 21 du 25-5-1979. 

@ Deposant : BATAILLE Jean-Roger, resident en France. 



Invention de 



@ Trtulaire : Idem @ 
(75) Mandataire : 



Verne dee fascicules a HMPftlMERIE NATION ALE, 27. rue do la Convention - 75732 PARIS CEDEX IS 



D 



BEST AVAILABLE COPY 



• \ 

2407008 

La presente invention se rapporte a un systeme de calage dynamique 
agissant entrc un ensemble rigide de coques ou d'organes de maintieu du pied 
et de la jambe, et, le pied et la jambe, ceux-ci itant equipes ou non d'une 
chaussure souple ou d'un chausson; 1' ensemble permettant une meilleure pra- 
5 tique du ski ou de toute autre activity dynamique necessitant 1' immobilisation 
du pied et de la jambe. 

On connait de nombreux syst ernes d' immobilisation du pied et de la jambe 
a l'aide de calea a fluides. On connait un systeme de recuperation du travail 
volontaire ou incontrole du pied par une pompe : Brevet 76 05252 et son 
10 certificat d'addition 77.04133. 

La presente invention a pour objet de recupSrer le travail de la jambe 
dans ses mouvements controls et incontrolSs, a tous les moments du skiage. 

A cet effet, la presente invention conceme un ensemble dynamique de 
calage du pied et de la jambe dans un ensemble rigide de coques ou d'organes 
15 de maintien, caracterise en ce qu'une pompe au moins, cotnnandee par les 
mouvements de la jambe est associee a au moins un organe de regulation de 
pression, a au moins une valve et a un ensemble de cales a fiuide, le tout 
participant a 1' inmobilisation du pied et de la jambe dans 1' ensemble rigide. 

Selon une autre caracteristique de 1' invention, un jeu de vannes, 
20 diaphragmes et clapets, permet de regler le debit et la pression du fluide 
en tout lieu du systeme. 

Selon une autre caracteristique de l f invention, la pompe est constitute 
d'un paipeur plaque contre la jambe, devant ou derriere celle-ci, par une 
large lame de ressort, qui sous l'effet de la poussee de la jambe Scrase 
25 une poche souple dont il est solidaire et. qui constitue le corps de pompe, 
contre une forme plate et rigide fixee sur 1* ensemble rigide. 

Selon une autre caracteristique de 1* invention, la pompe se trouve 
en tout point du dispositif d'ou elle peut etre commandee par les mouvements 
de la jambe. 

30 Selon une autre caracteristique de 1' invention la pompe coranandee par 

la jambe ap parti en t 2. un type connu. 

Selon une autre caracteristique de l 1 invention, la pompe est adaptee 
au gaz ou au liquide qu'elle puise dans un reservoir. 

Selon une autre caracteristique de 1* invention, la pompe est adaptee 
35 2 l'air qu'elle puise dans l'atmosphere. 
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La presence invention sera mieux comprise a l'aide des modes de reali- 
sation schematique representee a titre d'exemple non limitatif sur le dessin 
ci-joint. 

Selon ce dessin 1' ensemble coques 1 et la forme plate rigide 2 fixee 
5 sur 1' ensemble coque, font obstacle a 1* expansion des cales 3 et du corps 
de pompe souple 4. Tous les elements ci-devant cites sont represented en 
coupe; les suivants constituent un schema de fonctionnement . L'organe 5 
de type connu controle la pression, l'organe 6 de type connu permet de faire 
communiquer le reseau sous pression avec 1' atmosphere : il obeit a une 

10 action extSrieure. Le canal 7 permet au reseau de se vider sur 1 'atmosphere 
sous l f act ion de l'organe 5. Selon variante, le canal 8 permet au reseau 
de se vider dans le reservoir 9. Les circuits 10 ou 11 selon variante 
alimentent la pompe 4, L' ensemble du circuit est equipe de valves 13 et 
de diaphragmes de d£bit different 14, dont le diametre est symbolise par 

15 deux traits paralleles d'ecartement variable situes de part et d'autre 

du trait continu representant le canal. Le palpeur 15 represente en coupe 
permet 1' action de la jambe sur le ressort 16 represente egalement en 
coupe* Le corps de pompe souple est solidaire par I'une de ses parois du 
ressort 16 et solidaire par sa paroi opposee de la forme rigide 2. 

20 FONCTIONNEMENT 

Apres introduction du pied et de la jambe dans 1' ensemble coque 1, 
et apres reglage de l'organe r€gulateur de pression 5, la jambe (ici le 
tibia) agit sur le palpeur 15 qui transmet la pression au ressort 16 qui 
ecrase le corps de pompe 4 et chasse le fluide dans le circuit selon le 

25 sens des f leches, sens impose par les valves et les clapets 13. Le fluide 
parvient aux cales respectives avec une vitesse differente, conditionnSe 
par le diametre des diaphragmes 14* Des que la jambe le lui permet, le 
ressort 16 tirant sur le corps de pompe remplit celui-ci. Le pompage 
s'effectue jusqu'a une immobilisation de la jambe par les cales 3, immo- 

30 bilisation relative correspondant a la pression permise par l'organe 5 

prereglfi, de regulation ou de pression. Toute surpression depassant le seuil 
choisi au moment du reglage et due a un effort ou a un exces de pompage 
declenche par le truchement de l'organe 5 une fuite de fluide. Le fluide 
sortant du circuit par 1 ' intermediate de l'organe 5 se diverse selon 

35 variante, soit dans 1 'atmosphere par le circuit 7, soit par le circuit 8 
dans le recipient 9 f d'ou il sera appelfi par la pompe en empruntant le 
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circuit JO Si selon variante. il n'emprunte pas le circuit .1 dounant sur 
1 atao.phere. L'action manuelle par exenple sur l'organe 6 libere la 
fluida sou. presaion. par simpla detente s'il s'agit d'un g.z. par nouve- 
»ents du pied at da la jasfce agissant sur las cales, s'il s'agit d'un 
lxquida. La fluida salon variante eaprunte soit la circuit 7 soit le 
cxrcuit 8. La piad at la jaabe n'ont P l„. q «'a .a dag.gar du dispositif . 

La nombre at la disposition das cale.^pompes, organa, da regulation 
da presaion. valves, diaphragms, clapets. ne sont pa. rigoureu* et sont 
determines en fonction du cote pratique de 1 'utilisation ou de la manipu- 
lation du dispositif par l'utilisateur. 

Bien entendu, 1'invention n'e.t pa. limitee aux exemples de realisation 
Cl -dessus decrits et representee, i p.rtir desouels on pourra privoir 
d'autres variantes, sans pour cela sortir du cadre de 1'invention. 
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REVENDICATIOHS 

1. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un ensem- 
ble rigide de coques ou d'organes de maintien, caracterise en ce qu'une 
pompe au moins, commandee par les mouvements de la jambe est associee I 

au moins un organe de rfigulation de pression, & au moins une valye. et 
a un ensemble de cales a fluide, le tout participant a 1' immobilisation 
du pied et de la jambe dans 1' ensemble rigide. 

2. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon la revendication 
I, caracterise en ce que : un jeu.de vannes, diaphgragmes, clapets, permet 
de rfigler le d€bit et la pression du fluide en tout lieu du systeme. 

3. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon les revendi- 
cations 1 et 2 caracterise en ce que la pompe est constitute par un 
palpeur plaque contre la jambe, devant ou derriere celle-ci, - par une 
large lame de ressort, qui sous l'effet de la poussee de la jambe ecrase 
une poche souple (lame et poche etant solidaires par leur surface de 
contact, la poche conatituant un corps de pompe), contre une forme plate 
et rigide fixee sur 1 'ensemble rigide, forme et poche etant solidaires 
par leur surface de contact. 

4. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon les revendi- 
cations 1 et 2 caracterise en ce que la pompe se trouve en tout point 
du dispositif d'oQ elle pent etre conmandee par les mouvements de la 
jambe. 

5. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coques ou d'organes de maintien, selon les revoca- 
tions 1, 2 et 4 caracterise - en ce que la pompe connandee par la jambe 
appartient i un type comm. 

6. Ensemble dynamique de calage du pied et de la jambe dans un 
ensemble rigide de coquea ou d'organes de maintien, selon l'ensemble des 
revendications precedentes caracterise en ce que la pompe est adaptee 

au gaz ou au liquide qu'elle puise dana un reservoir. 
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7. Ensemble dynamise de calage du pied et de la jaabe dans un ensemble 
ngide de coques ou d'organes de maintien, selon les revendications de 
1 a 5 caracterise en ce que la po»pe est adapt€e a 1'air qu'elle puise 
dans l'atmosphere. 
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